Instrukcja instalacji

|X

Cyfrowy czujnik PIR + mikrofala

Niewra zliwy na zwierz eta o masie
do 25kg

VIDICON®
C€

CECHY OGOLNE

CHARAKTERYSTYKA STREF DETEKCJI

Detektor IX jest kombinacjg czujnikéw PIR i

mikrofali, zapewniajgc ochroneg przed intruzami na bazie
sensora PIR i anteny mikrofalowej (efekt Dopplera).
Uzycie technologii mikroprocesorowej, opartej na
przetwarzaniu sygnatu w uktadzie ASIC, IX

eliminuje fatszywe alarmy powodowane przez mate
zwierzeta.

« Technologia “Quad”

« Detekcja mikrofali w oparciu o efekt Dopplera.

« Unikatowy modut anteny mikrofalowe;.

« Elektronika oparta o technologie VLSI z analizg
widma sygnatu.

* Przyjazna uzytkownikowi instalacja z lub bez uchwytu.

* Regulowana czuto$¢ toru mikrofali.

* Regulowana czuto$¢ toru podczerwieni.

» Kompensacja temperatury.

* Odpornos$¢ na warunki $rodowiska.

« Dowolno$¢ wysokosci instalacji (1,8m-2,4m).

« Odporno$¢ na zwierzeta do 25kg (Wybér: 15kg lub
25kg).

« Zworka wtaczenia/wytgczenia sygnalizacji diodami LED.

« Dodatkowe ztgcze EOL.
e Tamper.

OPCJE
« Soczewki kurtynowe dalekiego zasiegu
« Uchwyt mocujacy ($cienny / sufitow

Rys. 1 — Soczewka szerokok atna

—18m—

Rys. 2 — Soczewka dalekiego zasi egu — opcja

WYBOR MIEJSCA INSTALACJI

ODPORNOSC NA ZWIERZETA

INSTALACJA DETEKTORA

Woybierajgc lokacje nalezy kierowa¢ sie mozliwoscig
wykrycia intruza. Nalezy wzig¢ pod uwage rysunki 1 i 2.
Sprawnos$¢ czujnika IX jest najlepsza gdy pracuje

on w stabilnym $rodowisku.

Element typu QUAD wykrywa ruch obiektéw
przecinajgcych wigzki sygnatéw. Sprawnosé czujnika
jest nieco mniejsza w stosunku do ruchu odbywajgcego
sie w kierunku czujnika.

Soczewki dalekiego zasi egu - OPCJA

Gdy wymagana jest odpornos$é na zwierzeta,
opcjonalne soczewki dalekiego zasiegu nie moga byé
zastosowane.

UNIKAJ MONTAZU W MIEJSCACH:

« Prostopadle do promieni stonecznych.

* W miejscach o duzych gradientach
temperatury.

« W miejscach o duzych ruchach powietrza.

* W poblizu ekranéw mogacych zablokowaé
pole widzenia czujnika.

« Nie instalowa¢ na zewnatrz.

Najwieksza odpornos¢ na zwierzeta:

Gryzonie = 5 do 12cm wysokosci,

Psy (matej i $redniej wielkosci) = 10 do 45cm
wysokosci przy temperaturze pokojowej.

Skaczacy pies moze zosta¢ wykryty przez detektor

IX. Nalezy pamigta¢ o odpowiednim doborze
chronionego obszaru!

Instaluj detektor na wysokosci od 2.1 do 2.4m. Dla
lepszej odpornosci na zwierzeta (szczeg6lnie w
przypadku $redniej wielkosci pséw), instaluj mozliwie
najwyzej.

Nie montuj detektora w kierunku ziemi, nie uzywaj
uchwytu katowego. Instaluj ptasko na $cianie lub w
rogu.

Dla najlepszej odpornosci na zwierzeta ogranicz pole
widzenia detektora do 10~12m w kazdym kierunku.
Ustawienie Low licznika impulséw nie jest wymagane w
aplikacjach z odpornoscig na zwierzeta.

Uzywaj ustawienia Low tylko dla trudnych warunkéw
pracy detektora.

Gryzonie: odporno$¢ na gryzonie bedzie zmniejszona,
jesli w zakresie 4.5 m pola detekcji bedg znajdowac sie
meble (poiki, itp.) od 0.5~1m ponizej wysokosci
zamontowania detektora.

Koty: odporno$¢ na koty bedzie zmniejszona, jesli polu
detekcji bedg znajdowac sie meble (poiki, itp.).

Detektor moze byé montowany na $cianie lub w rogu.
Jezeli wymagany jest montaz na suficie lub w
specjalnej lokacji na $cianie, wymagany jest opcjonalny
uchwyt. (Zob. rys. 7)

1. Odkre¢ $rube mocujacy i ostroznie unie$ przednig
pokrywe. (Rys. 4).

2. Ostroznie odkre¢ $rube mocujacy plytke detektora
(Rys. 6).

3. Wytam odpowiednie zaslepki otworéw montazowych
(Rys. 3).

4. Okragte i prostokgtne wciecia znajdujace sie na tyle
obudowy to otwory montazowe do prowadzenia
przewodoéw. (Rys. 3).

5. Dla mocowania z wykorzystaniem uchwytu —
przeprowadz przewod przez uchwyt.

6. Zamontuj czujnik podstawg do $ciany lub rogu. (Dla
opcji z uchwytem zobacz Rys. 7).

7. Zainstaluj ponownie plytke detektora w obudowie,
mocno dokrecajac $rube mocujgca. Podtgcz
przewody do zaciskéw potgczeniowych.

8. Zal6z ponownie pokrywe i przykre¢ mocujaca jg

Srube.

SCHEMATY INSTALACYJNE

LISTWA ZACISKOWA

TESTOWANIE DETEKTORA
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Zacisk 1 - Oznaczony “-“ (GND)

Podtacz do masy centrali alarmowe;j.

Zacisk 2 - Oznaczony “+” (+12V )

Podtgcz do wyjscia zasilania 8.2 ~ 16VDC (Zazwyczaj
z centrali alarmowej).

Zaciski 3 & 4 - Oznaczone TAMPER

Podtacz do 24 godzinnej linii NC w centrali alarmowe;j.
Otwarcie pokrywy powoduje wystanie sygnatu
alarmowego do centrali alarmowe;j.

Zacisk 5 - Oznaczony EOL

Zacisk konca linii.

Zaciski 6 & 7 - Oznaczone RELAY

Zaciski przekaznika, wyjscie alarmowe czujnika.
Podtacz do linii NC w centrali alarmowe;j.

Podtacz zasilanie 12 VDC do czujnika, zaczekaj 2

minuty w celu zakonczenia procedury rozruchowej

czujnika. Testy przeprowadzaj w obszarze

kontrolowanym (oczyszczonym z ludzi).

Walk test

1. Zdejmij przednig pokrywe.

2. Upewnij sie, ze regulatory PIR | MW s3 ustawione w
pozycji wysokiej czutosci.

3. Upewnij sie ze LED jest wigczony.

4. Zal6z z powrotem pokrywe.

5. Zacznij powoli i$¢ przez strefe detekcji.

6. Obserwuj dziatanie diody.

7. Zachowaj odstep 5 sekund miedzy testami.

8. Po zakonczeniu testéw ustawienia LED, PIR | MW
mogg zosta¢ zmienione.

UWAGA: Walk test powinien by¢ przeprowadzany co

najmniej raz w roku w celu upewnienia si¢ ze detektor

dziata poprawnie.

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEWODOW

Uzywaj przewodow #22 AWG (0.5mm) lub przewodéw
o wigkszej $rednicy. Zaleznosci pomiedzy dlugoscia a
$rednicg przewodu przedstawia ponizsza tabela:

Diugo$¢ przewodu m 200 300 400 800

Srednica mm 5 .75 10 15




REGULACJA PARAMETROW PRACY DETEKTORA

Budowa plytki czujnika

DIODA LED — INFORMACJA O ALARMIE
Mikroprzet gcznik 1 — Dioda wiaczona / wytaczona.
Dioda LED wigczona — pozycja prawa, ON.

Dioda LED wytaczona — pozycja lewa, OFF.
Czerwona dioda zapala si¢ gdy spetnione jest

kryterium alarmu.

Uwaga: Stan przetacznika LED nie wptywa na prace

przekaznika.

Po wykryciu intruza LED aktywuje sie i przekaznik
przelgcza sig na 2 sekundy.

USTAWIENIA PIR

LICZNIK IMPULSOW

Mikroprzet gcznik 2 uzywany jest do ustawienia liczby

impulséw.

Pozycja lewa — OFF. Wysoka czuto$¢ - 2 impulsy — do
stabilnych $rodowisk z soczewkami szerokokatnymi.
Pozycja prawa — ON. Niska czuto$¢ — 3 impulsy — w

trudnych srodowiskach.

Uwaga: Do soczewek dalekiego zasiegu ustaw
Mikroprzet acznik 2 na OFF.

REGULACJA ZASI EGU

Uzyj potencjometru oznaczonego jako “PIR” w celu
regulacji czutosci w zakresie miedzy 15% a 100%.
Ustawienie fabryczne: 57%.

Obrét zgodnie z ruchem wskazéwek zegara —

zwigkszenie czutosci.

Obrét przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara —

zmniejszenie czutosci.

USTAWIENIA MIKROFALI

REGULACJA ZASI EGU

Mikroprzet acznik 3 stuzy do regulacji zasiegu
mikrofali.

Pozycja lewa — OFF — Zasieg daleki (10-18m).
Pozycja prawa — ON — Zasieg bliski (5-9m).
REGULACJA CZULO SCI

Ustaw potencjometr “MW” w pozycji minimalnej
czutosci, a potem, w zaleznosci od wynikéw walk testu
stopniowo zwigkszaj czuto$¢ az do uzyskania detekcji
na maksymalnym zasiegu.

Obrét zgodnie z ruchem wskazéwek zegara —
zwigkszenie czutosci.

Obrét przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara —
zmniejszenie czutosci.

USTAWIENIA ODPORNO SCI NA ZWIERZETA
Mikroprzet acznik 4 uzywany jest do ustawienia
odpornosci na zwierzeta.

Pozycja prawa - ON

Odpornosé na zwierzeta do 15 kg.

Pozycja lewa — OFF

Odpornos¢ na zwierzeta do 25 Kg

USTAWIENIA TRYBU ALARMU

Przetacznik “A/O” - tryb pracy czujki.

Pozycja lewa — OFF — tryb “AND” — sygnat alarmowy
pojawi sig¢ po naruszeniu PIR i MW w tym samym czasie.
Pozycja prawa — ON — tryb “OR"- sygnat alarmowy pojawi
sie po naruszeniu jednej z sekcji (PIR lub MW).
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INSTALOWANIE UCHWYTU (OPCJA)

SOCZEWKI DALEKIEGO ZAS| EGU

FILTR SWIATLA WIDZIALNEGO(OPCJA)

1) Wybierz uchwyt Scienny lub sufitowy

S

2) Wiz nakrgtke
do podstawy

4) Poprowadz
przewody
przez uchwyt

Podstawa
uchwytu

5) Przyl6z podstawg
czujnika do uchwytu

6) Dokrgé drubg

Docisnij mocno az
do uslyszenia dzwigku

Odegnij zaczepy aby

Doci$nij mocno az
wyciagnac soczewke

do uslyszenia dzwigku

Uwaga: Dla soczewki dalekiego zasiegu ustaw
przetacznik 2 w pozycji “OFF”.

Odegnij zaczepy mocujace
i wyjmij soczewke

Wygnij filtr i umiesé
go wewnatrz soczewki

PARAMETRY TECHNICZNE

GWARANCJA

KONTAKT:

Metoda wykrycia

Zasilanie
Pobor pradu

Temperatura pracy

Kompensacja temp.

Czas alarmu
Wyjscie alarmowe

Tamper

Czas wygrzewania
Diody LED

Wymiary
Waga

PIR typu QUAD & mikrofala
(efekt Dopplera)

8.2do 16 VDC

Aktywna : 25.5 mA

Stan czuwania: 16.5 mA
-10Cdo 50T

Tak

2 +/- 1 sek
N.C.28VDCO0.1Az
rezystorem 10 Ohm w linii
N.C.28VDCO0.1Az
rezystorem 10 Ohm w linii
1 min

Z6ita dioda LED pulsuje
podczas okresu rozruchowego
Czerwona dioda LED:
wigczona podczas alarmu
Zielony LED: kanat PIR
Z6ity LED: kanat MW
115mm x 61mm x 37.5mm
1209

VIDICON zastrzega sobie prawo do zmiany

danych technicznych bez powiadomienia

VIDICON"®

Warszawa ul. Powagzkowska 15
01-797 Warszawa

Tel: (22) 562 3000

Fax: (22) 562 3030

ul. Bema 7/9
50-265 Wroctaw
Tel/Fax: (71) 327 9060

Wroctaw

E-mail :vidicon@vidicon.pl
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